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殿
品名

図番

訂　正・変 更 内 容 担　当 年　月　日

設計

製図

検図

承認

1

2

3

A

B

1 2 3

F

E

D

C

4 5 6 7 8

A3A－H
単位:mm

仕様通知書
尺度

RGV049V1462-000

製品コード：RGV040-045GT-BJC

・入出力回転方向：a-d、b-c
・潤滑はグリスです。

注記：運転パターンによってはモータや製品内部の発熱により、
　　　製品の温度が高くなる場合がありますので、
　　　60℃を超えないように送風等による冷却を行ってください。

S
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U R

V

T

c

メーカ：日本電産シンポ

減速機
型　式：VRB-042C-3-S3-14BJ11
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