
ED8M

注1）カム軸の慣性モーメントJは、停留時の値です。 1N・m≒0.102kgf・m

インデックス特性表 表 ED8M-2
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特性項目 記号 単位 数値 特性項目 記号 単位 数値 

出 力 軸 の 許 容 
ス ラ スト 荷 重 

出 力 軸 の 
許 容 ト ル ク 
出 力 軸 の 
ね じ り 剛 性 
出 力 軸 の 
慣 性モーメント 
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ラジ ア ル 荷 重 

カム 軸 の 許 容 
ス ラ スト 荷 重 
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繰 返 し 精 度 

カム 軸 の 最 大 
繰 返し 曲 げ 力 

1 D W E L L の 
割 出 精 度 
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製 品 質 量 

出 力 軸 の 許 容 
曲 げモーメント 

ED8M 寸法図 
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駆動部トルク特性 

0
0

T
R：
許
容
カ
ム
軸
ト
ル
ク
 (
N・
m
)

カム軸回転数 (rpm)

50 100 150

5

10

15

20

25

注）標準で取付穴は全面に加工されています。指定面のみの加工はオプションです。 
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モータ ドライブ 

注）減速比は固定です。 

表 ED8M-1駆動部仕様 
項目 単位 数値 
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