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3.8D/3.8E  寸法図 

タイミング線図 

●インデキシングドライブ3.8D

●オシレーティングドライブ3.8E

特性表 

図3.8D-1

図3.8D-2

表3.8D-1

（注1）入力軸のJは、停留時の値です。 （1N・m≒0.102kgf・m） 

特　性　項　目 記　号 単　位 数　値 

出力軸の 
許容スラスト荷重 

出力軸の 
許容ラジアル荷重 

出力軸の許容トルク 

入力軸の 
許容スラスト荷重 

入力軸の 
最大繰返し曲げ力 

入力軸の 
最大繰返し許容トルク 

入力軸の慣性 
モーメント（注1） 

割出精度 

製品質量 

出力軸の慣性 
モーメント 
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トルク伝達 
表参照 

S ： ストップ数 
θ ： 割付角 
　 ： 出力軸の振り角 
θf ： 前進オシレート割付角。出力軸が基準位 
　　置から　°だけ回転するのに要する入力軸 
　　回転角。 

θdu ： 上停留角。出力軸が基準位置から　°の 
　　　位置にあるときの入力軸回転角。 
θb   ： 後退オシレート割付角。 
θdl  ： 下停留角。 
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オプションを装着した例（OPUS1） 

3.8D（a） 

3.8D（b） 

注意事項 
●3.8Eに5TF、5TCを装着した場合も図面は同じです。 
●トルクリミッタの機種によりカッコ寸法で表示されたものもあります。
選定に際してはトルクリミッタのL寸法を確認してください。 
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オプションを装着した例（OPUS2） 

インダクションモータ連続定格 

ギヤヘッドを直結した場合のトルク（N・m） 

3.8D（c） 

3.8D（d） 

表3.8D-2

表3.8D-3

注意事項 
●モータ取付ベースはインデキシングドライブ
のT面あるいはU面に3.8D（c）、（d）のよう
に取付きます。 
●3.8D（c）、（d）はともにT面に取付けたもの
を示しています。U面の場合図面は対称と
なります。 
●カッコ寸法はパナソニックモータを示します。 
●ご注文の際、インデキシングドライブのコード
番号のほか、減速比をお知らせてください。 
●なお、インダクションモータの詳細について
はオリエンタルモータ（またはパナソニック）
のカタログをご参照ください。 
●減速比によりモータ全長が短くなります。 
 

太文字は中間ギヤヘッドを直結した値。 
回転数はモータの同期回転数（50Hz：1500rpm、60Hz：1800rpm） 
を基準に、減速比で割って計算しています。 

（1N・m≒0.102kgf・m） 

モータ品名 

回転数rpm 60 50 30 20 15 10 6 5 3 2 1.5 1200 120 100

許容トルク 

オリエンタル 
モータ 

3IK15GN-A 15 50 
60

50Hz減速比 
60Hz減速比 

7.5 
9
12.5 
15

15 
18

25 
30

30 
36

50 
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180

250 
300

300 
360

500 
600

750 
900

1000 
1200

1500 
1800

0.080 
0.065

0.120 
0.095

1250 
1550

100 0.4 4.0 3GN□K 3GN10XK

15 50 
60

0.36 
0.34

0.088 0.108 
0.088

1300 
1600

100 4.0 M7GA□B M7GA10XKM71A15G4L

3IK15GN-A 0.73 1.2 1.5 2.2 2.6 4.0 5.0 5.05.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.05.0

0.59 0.98 1.18 1.86 2.25 3.82 4.90 4.904.90 4.90 4.90 4.90 4.90 4.904.90M71A15G4L

パナソニック 

ギヤヘッド品名 

ボールベアリング 
タイプ 

中間ギヤヘッド 

出力 
（W） 

コンデンサ 
容量 
（μ F） 

電圧 
（V） 

電流 
（A） 

起動トルク 
（N・m） 

トルク 
（N・m） 

回転数 
（rpm） 

周波数 
（Hz） 
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オプションを装着した例（OPUS2） 

インダクションモータ連続定格 

ギヤヘッドを直結した場合のトルク（N・m） 

3.8D（e） 

3.8D（f） 

表3.8D-4

表3.8D-5

注意事項 
●モータ取付ベースはインデキシングドライブ
のT面あるいはU面に3.8D（e）、（f）のよう
に取付きます。 
●3.8D（e）、（f）はともにT面に取付けたもの
を示しています。U面の場合図面は対称と
なります。 
●カッコ寸法はパナソニックモータを示します。 
●ご注文の際、インデキシングドライブのコード
番号のほか、減速比をお知らせてください。 
●なお、インダクションモータの詳細について
はオリエンタルモータ（またはパナソニック）
のカタログをご参照ください。 
●減速比によりモータ全長が短くなります。 
 

太文字は中間ギヤヘッドを直結した値。 
回転数はモータの同期回転数（50Hz：1500rpm、60Hz：1800rpm） 
を基準に、減速比で割って計算しています。 

（1N・m≒0.102kgf・m） 

モータ品名 

回転数rpm 60 50 30 20 15 10 6 5 3 2 1.5 1200 120 100

許容トルク 

オリエンタル 
モータ 

4IK25GN-A 25 50 
60

50Hz減速比 
60Hz減速比 
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パナソニック 
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タイプ 

中間ギヤヘッド 

出力 
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容量 
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電圧 
（V） 

電流 
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インデキシングドライブ 
製品コード例） 
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インデキシングドライブ 
製品コード例） 
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オプションを装着した例（OPUS3） 
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オプションを装着した例（OPUS3） 
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製品コード例） 

トルクリミッタ 
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